Unité : mm (in)

GXEO0RH

GXO30RH

HONDA
MOTEURS

Schémas dimensionnels
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HONDA
MOTEURS XO30RH-GXBO0RH

SILENCIEUX A MONTAGE SURELEVE

Unité : mm (in)
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SILENCIEUX A MONTAGE LATERAL
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HONDA
MOTEURS XO30RH-GXBO0RH

MONTAGE

Unité : mm (in)
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Schémas dimensionnels de la prise de force

Type Q
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HONDA
MOTEURS XO30RH-GXE690RH

Schémas dimensionnels de la prise de force

Type T
Unité : mm (in)
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HONDA
MOTEURS XO30RH-GXBO0RH

Schémas dimensionnels de la prise de force

Type S
Unité : mm (in)
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Schéma dimensionnel de la base du moteur




